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:  سيستمي سه مسير پيشرو ) نمودار عبور سيگنال(اگر در سيگنال فلو گراف 
1

P,
2

P,3P و چهار حلقه مجزا :
1

Lو
2

Lو

3L4و
L 1:به صورتي كه حلقه , وجود داشته باشند

L 2:با حلقه
L  1مماس نيست و

L,2
L,3L,4

L 1:با مسير
Pمماس  و

1L,
2L,

3L,
4Lبا مسير :

2P مماس
2Lو

3Lو
4L  با مسير:

3P عامل هاي .مماس باشند:
و∆1

و∆2
در كدام گزينه∆3

درست محاسبه شده اند ؟

11 12 و ∆= 13 و ∆= 1 L−=∆
211 1 LL+=∆ 12 و 13 و ∆= 1 L+=∆

211 1 LL−=∆ 12 و 1 L−=∆ و 
13 =∆11 212 و ∆= 1 LL+=∆ 12 و =∆
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 و ξ=545.0اگر در يك سيستم كنترل خطي 
sec

62.31 rad
n =ω زمان صعود ,  باشد)

rt(در كدام گزينه آمده است ؟

sec008.0=rtsec08.0=rtsec8.0=rtsec8=rt
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 و ξ=6.0در يك سيستم كنترل خطي 
sec

5 rad
n

=ω مقادير . مي باشدd
ω و σدر كدام گزينه آمده است ؟ 

4=nω 6 و=σ 3. مي باشد=nω 4 و=σ مي باشد .

2=nω 3 و=σ 4. مي باشد=nω 3 و=σ مي باشد .
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 و ξ=6.0در يك سيستم كنترل خطي 
sec

5 rad
n

=ω زمان اوج . مي باشد)pt (در كدام گزينه آمده است ؟

sec0785.0=ptsec785.0=ptsec85.0=ptsec85.7=pt
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 و ξ=545.0اگر در يك سيستم كنترل خطي 
sec

62.31 rad
n =ω سيستم داراي چه ميرايي مي باشد ؟,  باشد

.سيستم فوق داراي حالت فوق ميرا مي باشد .سيستم فوق داراي حالت ميرايي ضعيف مي باشد 

.سيستم فوق ناميرا است .سيستم فوق داراي حالت ميرايي بحراني مي باشد 
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: تابع تبديل حلقه بسته سيستمي به صورت 
10005.34

1000

)(

)(
2 ++

=
SSsR

sC
اين سيستم داراي چه ميرايي ميباشد ؟. باشد 

ميرايي ضعيفميرايي شديد

.سيستم فوق الذكر ميرايي ندارد فوق ميرا 

10

'�

��

-

..

..

7   از 2  صفحه  93-1392  نيمسال اول   ',',/',','+',' 

WWW.PLC20.IR



��� ����)
 :(�� ����� ���� ������ ����� ����

كارشناسي

عنــوان درس

كد درس/رشته تحصيلي

سري سوال تستي) : دقيقه(زمان آزمون تستي: تعداد سوالات  تشريحيتشريحي

��  !�"#$ ��%�"&��

'(� )*+, *+, :::

:

:

: :

�-��./�$ ��0#%/)��12� 3�(�43�0#5'''*),6

در يك سيستم كنترل مرتبه دوم زمان تاخير به چه زماني گفته مي شود ؟

.زماني است كه طول مي كشد تا پاسخ به  تمام  مقدار نهايي  خود برسد 

. درصد مقدار نهايي خود برسد 90 درصد به 10زماني است كه طول مي كشد تا پاسخ از 

.زماني است كه طول مي كشد تا پاسخ به اولين اوج خود برسد 

.زماني است كه طول مي كشد تا پاسخ براي بار اول به نصف مقدار نهايي خود برسد 
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 و ξ=545.0اگر در يك سيستم كنترل خطي 
sec

62.31 rad
n =ω زمان نشست ,  باشد)

s
t ( در كدام گزينه5% با معيار

آمده است ؟

sec0173.0=stsec173.0=stsec73.1=stsec3.17=st
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)()2)(1)(3(: معادله مشخصه يك سيستم كنترل خطي  به صورت  −+−=∆ SSSs با توجه به معيار پايداري.  مي باشد

كدام گزينه صحيح مي باشد ؟, روث هرويتس 

. است و سيستم فوق پايدار مي باشد ωjدو ريشه سمت راست محور 

. است و سيستم فوق ناپايدار مي باشد ωjدو ريشه سمت راست محور 

. است و سيستم فوق  ناپايدار مي باشد ωjيك ريشه سمت راست محور 

. است و سيستم فوق پايدار مي باشد ωjيك ريشه سمت راست محور 
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KSSSSs: معادله مشخصه سيستمي  ++++=∆ )2)(1()(
به ازاي چه, با توجه به معيار پايداري روث . مي باشد 2

 سيستم فوق پايدار است ؟Kمقاديري از 

9

14
0 << K0

9

14
<<− K0

14

9
<<− K

14

9
0 << K
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براي معادله مشخصه زير محل برخورد مجانب ها با محور حقيقي كدام گزينه است؟

2
1 0

( 2)( 2 2)
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s s s s
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كدام گزينه بيانگر زاويه خروج از. تابع تبديل حلقه باز زير را براي يك سيستم كنترل داراي فيدبك منفي در نظر بگيريد

قطب است؟
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: سيستمي با تابع تبديل حلقه باز 
)106.0)(5.0(

)()(
2 +++

=
SSS

K
sHsG كدام گزينه بيانگر قظب.  مفروض است

هاي حلقه باز اين سيستم مي باشد ؟

148.33.0 jS S=−5.0وS=0و=−+

5.0−=S 0و=S

148.33.0 jS 148.33.0 و =−− jS S=0و S=−5.0و=−+

148.33.0 jS S=−5.0و=−+
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كدام گزينه صحيح است؟

.افزودن يك قطب به تابع تبديل حلقه باز پايداري سيستم را بهبود مي بخشد

.افزودن يك قطب به تابع تبديل حلقه باز، زمان نشست پاسخ را تند مي كند

.افزودن يك صفر به تابع تبديل حلقه باز پايداري سيستم را كاهش مي دهد

.افزودن يك صفر به تابع تبديل حلقه باز سرعت نشست پاسخ را بيشتر مي كند

18
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 است؟نادرستپيشفاز كدام گزينه -در مورد جبرانسازهاي پيشفاز، پسفاز و پسفاز

.جبرانسازي پسفاز سرعت پاسخ را زياد مي كند

.جبرانسازي پيشفاز سرعت پاسخ را زياد مي كند

. پيشفاز مزاياي هر دو جبرانسازي پسفاز و پيشفاز دارد-جبرانسازي پسفاز 

.جبرانسازي پيشفاز پايداري سيستم را بيشتر مي كند
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تابع تبديل يك سيستم كنترلي به صورت 
11

10

)(

)(

+
=

ssR

sC
)452cos(3)(اگر . ميباشد −= ttrباشد، آنگاه پاسخ ماندگار

)(tcكدام است؟ 

( ) 3cos(2 90)c t t= −( ) 1.34cos(2 )c t t=

( ) 2.68cos(2 55)c t t= −( ) 3 cos (2 45)c t t= −
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حد فاز سيستم كنترل زير چه مقدار است؟ 
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: سه مسير پيشرو با بهره هاي , سيستمي ) نمودار عبور سيگنال(در سيگنال فلو گراف 
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در اين نمودار حلقه .  وجود دارد 
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L با حلقه 
2

Lمماس

:مطلوب است . نيست 

1-

�H��4- �;���

',`,O��� 

7   از 6  صفحه  93-1392  نيمسال اول   ',',/',','+',' 

WWW.PLC20.IR



��� ����)
 :(�� ����� ���� ������ ����� ����

كارشناسي

عنــوان درس

كد درس/رشته تحصيلي

سري سوال تستي) : دقيقه(زمان آزمون تستي: تعداد سوالات  تشريحيتشريحي

��  !�"#$ ��%�"&��

'(� )*+, *+, :::

:

:

: :

�-��./�$ ��0#%/)��12� 3�(�43�0#5'''*),6

KKKKTTTT  را با توجه به منحني و مقادير . سيستم شكل زير در پاسخ به ورودي پله خروجي نشان داده شده را دارد

پاسخ تعيين كنيد؟ 

2-',`,O��� 

: اگر در يك سيستم كنترل حلقه بسته 
254

2
)(

23 +++
=

SSS

K
sG1و)( =sH به ازاي چه مقاديري. باشد

.)از معيار پايداري روث هرويتس استفاده كنيد (سيستم پايدار است ؟ Kاز 

3-',`,O��� 

.مكان هندسي ريشه هاي معادله مشخصه زير را رسم كنيد

2
1 0

( 4 5)

k

s s s
+ =

+ +

4-',`,O��� 

 راKبا استفاده از معيار پايداري نايكوييست مقدار بحراني . سيستم حلقه بسته شكل زير را در نظر بگيريد

.تعيين كنيد
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